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Уважаемый господин Рысбеков !





	Инициативная неформальная творческая группа из г.Бишкек Кыргызской Республики


выполняет технический проект, целью которого является изготовление опытно-экспериментального


экземпляра беспилотного летательного аппарата "АМДП-1"(рабочее название).


	Беспилотный летательный аппарат "АМДП-1" являет собой беспилотный(автоматический) мотодельтаплан, и по-сути представляет из себя универсальную многофункциональную авиационную автоматическую платформу(авиационного робота).


	При установке на "АМДП-1" соответствующего навесного целевого оборудования, он может


применяться в самых разных областях деятельности человечества, вот далеко не полный перечень


этих областей :  сельское хозяйство, экология, военное дело, тушение пожаров, многие


виды оперативного мониторинга, борьба с преступностью, реклама, теле и радио вещание,


радиосвязь, почтовые перевозки, антидиверсионное дело, слежка, поиск злоумышленников, 


антитеррористическое дело, снабжение, кинематография, санитарное просвещение, пропаганда, спасение


на водах, спасение в горах, разгон бунтовщиков, противодействие сношений тайных обществ и т.д.


	Архитектура создаваемого изделия - несложная и типичная, т.е. используется одно управляющее


устройство - микроЭВМ, и одно устройство обратной связи(датчик) -  GPS-приемник.


Основная трудоемкость в производстве изделия - это создание программного обеспечения.


Программное обеспечение уже в основном создано, и требуется отработка и проверка различных


его параметров(например проверка расчетных аэродинамических коэффициентов), каковые


желательно проводить в натурных испытаниях(моделирование проведено уже почти полностью).


	Инициативная неформальная творческая группа выполняет технический проект, в данный момент времени, исключительно на свои деньги и своими инженерно-техническими ресурсами. Уже нами


затрачено 350 долларов США и примерно один человеко-год. Мы надеемся, что нам удастся завершить


изготовление опытно-экспериментального экземпляра "АМДП-1" в течении мая месяца, и в начале


лета провести его испытание и его доводку. Разумеется, что серийные изделия будут адаптированы в 


соответствии со спецификой области их применения, каковая в основном потребует создание дополнительного


софта(например нужно будет написать софт для управления гиростабилизированной телекамерой, если изделие


будет им оснащаться при использовании его в оперативном мониторинге).


По нашему разумению, "АМДП-1" является комплексным оптимальным решением для очень многих


проблем, и соответственно имеет хорошие перспективы, как рыночный продукт. При этом, "АМДП-1"


является изделием(продуктом) с высокой долей добавленной стоимости и с высокой долей интеллектуального


труда. По поводу доказательства оптимальности изделия(продукта), в конце письма прилагается сообщение


о создаваемом(созданном) беспилотном мотодельтаплане "Патроллер". Разумеется, создаваемый нами


опытно-экспериментальный образец изделия скромнее по своим летно-техническим характеристикам(ЛТХ),


чем изделие для французских военных, но если нам предоставить необходимые ресурсы, то мы создадим


изделие со сходными ЛТХ, учитывая очевидность масштабируемости изделий.


	Наша инициативная неформальная творческая группа предлагает взаимовыгодное сотрудничество


и кооперацию вашей организации. Мы предлагаем организовать, вначале, мелкосерийное производство


изделий. В случае получения приемлемой рентабельности можно будет организовать серийное производство,


а затем, возможно и массовое(поточное) производство. При этом, разумеется, нужно будет организовывать


сбыт, сервис, обучение потребителей, и т.д.


	Адрес вэб-сайт нашего проекта :   http://sw4s.narod.ru     .


Пожалуйста, сообщите нам о вашей заинтересованности(если таковая существует) по адресу электронной


почты:   twtwt@mail.ru    .


Номер сотового телефона руководителя проекта:   0-555-747784  .








С уважением, коллектив инициативной


 неформальной творческой группы :


- Сабырбеков Б.С.


доктор технических наук, директор Инженерного Центра "Шакирт"


Института машиноведения Академии Наук Кыргызстана,


руководитель проекта;


- Керимбаев М.М.


инженер-программист, инженер-конструктор, инициатор проекта;


- Керимбаев Э.М.


маркетолог, супервайзер проекта.









































Сообщение о беспилотном мотодельтаплане "Патроллер", изначально размещенное по адресу :


http://armstrade.org/includes/periodics/news/2010/0519/17004600/detail.shtml    ;








сам текст сообщения :





17:00 | 19 мая 2010 года, среда





Завершился третий этап летных испытаний БЛА «Патроллер»





ЦАМТО, 19 мая. Компания «Сажем» (подразделение «Сафран») объявила об успешном завершении третьего этапа летных испытаний средневысотного БЛА большой продолжительности полета «Патроллер». 


На этом этапе испытаний БЛА «Патроллер» впервые был оборудован внешними топливными баками.


БЛА разработан в рамках совместного франко-немецкого проекта, в ходе реализации которого компании «Сажем» и «Стемме» использовали опыт создания и эксплуатации в Афганистане беспилотных летательных аппаратов «Спервер» и мотодельтапланов, соответственно. БЛА «Патроллер» и «Спервер» используют одну и ту же наземную систему управления и оснащены сходным комплектом авионики. Первый полет опытного образца БЛА «Патроллер» состоялся 10 июня 2009 года. 


БЛА «Патроллер», имеющий взлетную массу 1 т, создан на базе производящегося компанией «Стемме» мотодельтаплана S15. До настоящего времени испытания проходили пилотируемом режиме. Учитывая высокие показатели, продемонстрированные в ходе этих испытаний, в ближайшее время БЛА «Патроллер» будет отправлен на авиабазу Истр, где в июне начнутся летные испытания в беспилотном режиме.


«Патроллер» соответствует требованиям ВС Франции к БЛА большой продолжительности полета и является оптимальным решением по критерию «эффективность-стоимость».


БЛА оснащен 4-цилиндровым турбовинтовым двигателем «Ротакс 914» мощностью 113,4 л.с., который позволяет развивать максимальную скорость 300 км/ч и выполнять патрулирование в течение 30 ч на крейсерской высоте 7525 м с полезной нагрузкой массой до 250 кг.


Планируется, что в состав полезной нагрузки БЛА войдут разработанная «Сажем» система наблюдения «Еврофлир-410», контейнерная РЛС с синтезированной апертурой (SAR) компании OHB и низкоскоростной канал передачи данных «Сатком».


По информации разработчиков, войсковые испытания беспилотной версии БЛА «Патроллер» могут начаться в конце лета текущего года. Компания «Сажем» готова поставить первый серийный БЛА «Патроллер» через 12-18 месяцев. 














